
독자적인 고강성,초박형 디자인

관절 토크 센서

AIDIN ROBOTICS

  협동로봇, 산업용 로봇 (예, 레인보우로보틱스, 뉴로메카, UR 등) 

   웨어러블 로봇

  의료기기

  다목적 재활로봇

APPLICATION
 로봇 관절 구동부에 특화된 설계

 민감한 충돌감지 및 토크 제어를 위한 역할 수행

    온도 및 환경 변화에 대한 적응력이 탁월

 외부 환경에 강한 다축센싱 적용, 

 측정하고자 하는 토크를 더욱 정밀하게 측정

초박형 관절 토크 센서 (ATSB)



왜 에이딘로보틱스 센서인가? 
로봇의 복잡한 다축 힘과 토크를 동시에 측정하는 에이딘로보틱스의 센서는 

외부 온도와 다양한 로봇의 환경에 유연하게 대응하고 사용자의 편의와 효율을 극대화 합니다! 

높은 감도와 정밀도

내구성 및 장기적 안정성 추가장비 불필요

가격경쟁력 

소형화 가능성

All In One

일반 정전용량 측정방식 타입

 외부 노이즈 취약

 힘/토크 측정을 위한 복잡한 구조

 온도 변화 취약

 양산 생산 어려움

일반 정전용량 측정방식 한계점 극복

 외부 노이즈 강성 확보

 차세대 Fringe 효과를 적용, 민감도 10배 증가

 온도 보상

 양산성 확보 

경기도 안양시 동안구 시민대로327번길 12-20, 5층
031-360-7926
sales@aidinrobotics.co.kr

1세대 2세대

3세대

 2세대 제품 대비 80% 높은 민감도 확보

 AI학습기반 캘리브레이션 방식 채택,

 정확도, 반복성, 선형성 

 양산성

 차세대 온도보상 기법 적용, 

 온습도 변화 안정성

3세대 기술 업그레이드
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